浙江省科学技术奖公示信息表（单位提名）
提名奖项：科学技术进步奖

	成果名称
	自主可控群智机器人关键技术研发及产业化

	提名等级
	二等奖

	提名书

相关内容
	1.授权发明专利：自动导向车的纠偏方法及系统ZL202311082512.2；

2.授权发明专利：基于图像处理的托盘位姿检测方法、系统、设备和介质ZL202410656965.X；
3.授权发明专利：移动机器人路径规划控制方法、电子设备和可读存储介质ZL202410572823.5；
4.授权发明专利：顶升机构的控制方法及控制系统ZL202410636907.0；
5.授权发明专利：电机驱动装置ZL202111497474.8；
6.授权发明专利：永磁同步电机的位置解析电路、方法及其控制电路和系统ZL202210935365.8；
7.授权发明专利：双电池包串联的离散信号检测电路ZL201910429457.7；
8.授权发明专利：一种具有可调式视觉测量装置的多功能叉车式AGV ZL202410211100.2；
9.授权发明专利：一种永磁同步电机液压系统驱动器的过电压抑制方法ZL 202111564017.6；
10.授权发明专利：一种永磁同步电机矢量控制系统弱磁控制方法ZL202111590844.2。

	主要完成人
	李文杰，排名1，中级，杭州士腾科技有限公司；

吴茂刚，排名2，副教授，杭州电子科技大学；

毛刚挺，排名3，中级，杭州士腾科技有限公司；

任海华，排名4，高级工程师，浙江杭叉智能科技有限公司；

金华曙，排名5，高级工程师，杭叉集团股份有限公司；

孙澎标，排名6，中级，杭州士腾科技有限公司；

王蓉，排名7，杭州士腾科技有限公司；

王启龙，排名8，中级，浙江杭叉智能科技有限公司；

冯江，排名9，中级，浙江杭叉智能科技有限公司；

程方远，排名10，杭州士腾科技有限公司。

	主要完成单位
	杭州士腾科技有限公司
杭州电子科技大学
浙江杭叉智能科技有限公司

	提名单位
	杭州市人民政府

	提名意见
	杭州士腾科技有限公司、杭州电子科技大学及浙江杭叉智能科技有限公司联合开展的《自主可控群智机器人关键技术研发及产业化》研究在杭州市科技计划项目（2022AIZD0089）的支持下，依托省级企业研究院、国家级专精特新“小巨人”企业等高水平创新研发平台，取得了一系列重大创新成果：

1.经该成果相关领域专家组成的鉴定会员会认为：该项目提出了基于Mask R-CNN的语义视觉SLAM方法与单机器人路径搜索和多机器人冲突协调方法，发明了导向车纠偏方法及系统，开发了多机器人导航分层路径规划算法，提高了动态场景中位姿估计的准确性和鲁棒性，实现了动态避障；采用国产高性能主控芯片处理器，融合FOC算法，避免了飞车、电机过温、过压、短路及驱动器过热，结合自适应陷波器和S曲线技术，抑制振动和噪音，提高了响应速度和控制精度。项目相关技术处国际先进水平。

2.项目共授权 12   项中国发明专利、 4   项中国实用新型专利、 7  项中国软件著作权，参与起草制订发布国家标准1项、团体标准1项。

3.该项目成果应用后可填补我国在高端物流AGV机器人核心技术领域的空白，推动我国高端装备制造业的自主创新能力提升。近三年项目产品累经济效益十分显著。
提名该成果为省科学技术进步奖二  等奖。


